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Oktatasi cél: Tranyitastechnikai fogalma, célok és alapelvek. Az iranyitas felosztasa, jelek és
rendszerek. Modellezés, rendszerek leirdsa. Hatasvazlat algebra. Linearis tag és egyenlete.
Kiilonbo6z6 fizikai rendszerek analogidja. Linearis alaptagok matematikai targyalasi modszerei.
Bode- ¢és Nyquist diagramok. Linedris alaptagok. Irdnyitasi stratégidk, zart és nyilt
rendszerkialakitas. MinOségi jellemzok, stabilitds, stabilitdsi kritériumok. A vezérlés ¢€s
szabalyozas tipikus épitdelemei. A mindségi jellemzdk bedllitasa. PI, PD és PID kompenzalas.

Tematika:

Témakor Oraszam

Eldadasok/Gyakorlatok:

Iranyitastechnikai fogalma, felosztasa, jelek és rendszerek. Jellegzetes iranyitasi | 142
tevékenységi formdk - mint mérésadat gyljtés és feldolgozas, vezérlés,
szabalyozas - fobb jellemzdi.

A szabalyozasi kor elemei, jelei. A szabalyozas kiilonb6zo szempontok szerinti
felosztasa. A hatasvazlat és jelfolyamabra. A vezérlési rendszer felépitése,
elemei, jelei.

MATLAB alapok.

Iranyitasok osztalyozasa, egy €s két energiatarolds rendszerek. Iranyitasi 2+4
stratégiak, zart és nyilt rendszerkialakitas. Mindségi jellemzdk, stabilités.
Linearis rendszer mozgésa.

Szabalyozasok osztalyozésa, folyamatok matematikai modellje. 2+4
Szabalyozasi kor ugrasvalasza, mindségi kovetelmények. Rendszer- és
allapotegyenlet megoldasa idétartomanyban.

Linerais tagok modellezése MATLAB-ban.

Laplace-transzformécio, atviteli fliggvény. 2+4
Modellezés MATLAB-ban.

Laplace-transzformaci6 tételek, stabilitas, Hurwitz-kritérium, megoldas, inverz 2+4
Laplace-transzformacio.
Modellezés MATLAB-ban.

Fourier-transzformacio, Fourier-sor, frekvenciatartomanybeli vizsgalatok, Bode- |2+4
¢s Nyquist-diagram, mintavételezett rendszerek, mintavételezési tétel.
Modellezés MATLAB-ban.

Az alaptagok (P, I, D, PT1, PT2, H) differencidlegyenletei, &tmeneti fiiggvényei. |2+4
Az alaptagok frekvencia atviteli fliggvényei, és ezek abrazolasa.

A szabalyozasi kor stabilitasanak fogalma és matematikai definicioja.
Stabilitasvizsgalat a zart hurok ¢és felnyitott hurok atviteli fiiggvényei alapjan.
Bode ¢és Nyquist stabilitasi tételei.

Az er0sités-, és fazistartalék fogalmak értelmezése, és kivant mértéke.
Modellezés MATLAB-ban.




Szabalyozotervezes. A szabalyozési kor tranziens allapotbeli mitkodésének a 1+2

vizsgalata a mindségi jellemzok (szabalyozasi id6, tullendiilés, integral
kritériumok) alapjan. A szabalyozasi kor miikodésének a javitasa
kompenzalassal. A kompenzalas formai (P, I, PI, PD, PID). A PI, PD, PID
kompenzalas hatdsdnak bemutatdsa Bode diagramokon.

Félévkozi kovetelmények

AZ ELOADASOK LATOGATASA KOTELEZO!

13. hét

A potlas modja:

Alairas feltétele:

Zarthelyi és/vagy potzarthelyi dolgozat megirasa. Min. 40%-os teljesités.

A vizsga moédja (irasbeli, szobeli, teszt, stb): irasbeli

Irodalom:

Kotelezo:

Dr. Bencsik Attila - Mechatronika alapjai 2014

Dr. Nemes Jozsef — Iranyitastechnika 2012

Ajénlott:

Dr .Halmai Attila — Mérés- és iranyitastechnika

Gerzson Miklos, Pletl Szilveszter — Iranyitastechnika 2011

Mizsey Péter — Foylamatiranyitasi rendszerek 2011

Dr. Szab6 Tibor — Gépészeti automatizalas 2011

Bokor Jozsef, Gaspar Péter, Szabd Zoltan — Iranyitaselmélet 2014

Bokor Jozsef, Gaspar Péter, Soumelidis Alexandros — Iranyitastechnika I1 2011




